HTH Tauchrohrgeber Typ AC 55/620

VA HORRE FART Tauchtiefe 610 mm leer 1.000 Ohm - voll 51 Ohm
EntlGftungsventil M8x1 Technische Daten
) - Nennleistung P=125 mW
M6x0,75 M14x1,5 Pin3 Gnd _ - Arbeitsstrom | max = 300 mA
Pin 1 Signal Pin 2 Signal - Betriebstemperatur -40 bis
2 ’ g ] E]D:u ca. 85 oC
E & - nur fur Diesel
) ] - der Luftanschluss muss mit
, e einem Luftfilter oder einem
staubfreien Raum verbunden
E+2 mm sein, um zu verhindern, dass
Staub in das Ventil eindringt
Motor @55xP6 mm und es blockiert, was zu einem
Ruacklauf Ausfall des Sensors flihren
R} wirde: 8.IP65
- der H-Wert in der Tabelle ist
der Wert, bei dem sich der
_ Schwimmer von der Oberseite
1 Motor - Standheizung  des Sensors nach unten
Saugleitung ] Saugleitung bewegt.
N
L+2 mm 1mn
Wechseln der Anschliisse
- die Luft- und Standheizungs- | L=610 mm
46 mm “IF.._, o anschlisse mit 2,8~3,6 Nm E=38 mm
10 mm S84 - die Motor Saug- und
H %]  Rucklaufleitung mit 20£2 Nm | >538 | 51
5 %y  festzeihen 538 84
k2
+ % - offnet bei Uberdruck von
: % 50 ~ 200 mbar 496 | 150
O)DFI r‘% - 6ffnet bei Unterdruck von 475 183
3"'15 mbar 454 216
433 | 249
@7 mm Anschlusse 412 | 282
1440,1 mm 391 315
. @55 *0°mm 370 | 357
6-60° @50,5"3°mm 349 | 399
Anschluss / Anschluss 328 | 442
@12x1 mm , @12x1 mm N
Ricklaufleitun - Saugleitung 5-17+0,1 mm 307 | 485
" v I 286 | 528
I 265 | 571
|
Baionett H 244 | 614
ajonettanschluss
= 2x @ 11,840,1 mm T=1,5-2,0 mm 229 | 057
— — 202 | 700
181 743
Ru  R; Ry 160 | 786
Pin 1 Signal --
g 500 mW| 125 mw 125 mW 139 | 829
RS, RS, RS, 118 | 872
Pin 2 neutral I L 97 | 915 ||8
™
Pin 3 Masse £%0) 76 | 958 g
55 1001 | |Y
o
™
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