HTH Tauchrohrgeber Typ AC 86/620

VA HORRE FARTS Tauchtiefe 610 mm leer 951 Ohm - voll 86,6 Ohm
EntlGftungsventil M8x1 Technische Daten
) - Nennleistung P=125 mW
M6x0,75 M14x1,5 Pin3 Gnd _ - Arbeitsstrom | max = 300 mA
Pin 1 Signal Pin 2 Signal - Betriebstemperatur -40 bis
2 ’ g ] E]D:u ca. 85 oC
E & - nur fur Diesel
) ] - der Luftanschluss muss mit
, e einem Luftfilter oder einem
staubfreien Raum verbunden
E+2 mm sein, um zu verhindern, dass
Staub in das Ventil eindringt
Motor @55xP6 mm und es blockiert, was zu einem
Ruacklauf Ausfall des Sensors flihren
R} wirde: 8.IP65
- der H-Wert in der Tabelle ist
der Wert, bei dem sich der
_ Schwimmer von der Oberseite
—L Motor - Standheizung  des Sensors nach unten
Saugleitung ] Saugleitung bewegt.
N
L+2 mm 1mn
Wechseln der Anschliisse
- die Luft- und Standheizungs- | L=610 mm
46 mm “IF.._, o anschlisse mit 2,8~3,6 Nm E=27 mm
10 mm S84 - die Motor Saug- und
H %y  Rucklaufleitung mit 20£2 Nm | >548 | 86,6
5 %y  festzeihen 548 | 99,6
24 Entliiftungsventil 527 | 1126
42+2 mm R - offnet bei Uberdruck von :
: % 50 ~ 200 mbar 506 | 125,6
O)DFI r‘% - 6ffnet bei Unterdruck von 485 | 138,6
3~15 mbar 464 | 151,6
443 | 164,6
@7 mm AnschlUsse 422 | 180,6
14+0,1 mm 401 | 196,6
P @55*35mm 380 | 212,6
6-60° @50,5%9°mm 359 | 232,6
Anschluss / Anschluss 338 | 2566
@12x1 mm , @12x1 mm N :
Ricklaufleitun - Saugleitung 5-17+0,1 mm 317 | 280,6
" v I 296 | 310,6
I 275 | 340,6
|
Baionett H 254 | 383,6
ajonettanschluss
L T21,6.2,0 mm 233 14266
+ b b
= = 2x©@ 11,8+0,1 mm 212 | 4696
191 | 512,6
R R, R, 170 | 555,6
Pin 1 Signal --
g 500 mW| 125 mw 125 mW 149 | 6026
RS, RS, RS, 128 | 689,2
Pin 2 neutral [ I 107 | 775,8 g
™
Pin 3 Masse £%0) 86 | 8624 g
65 949 ||Y
o
™
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